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The attachment has a support frame connectable to the vehicle. The 
support frame (5) and gallows-like boom (4) form a base unit (3) for 

detachably fitting different cultivator applietnces which include a 
pick-up and alignment device (15) with driven conveyors for aligning 
the vines. The drive for the alignment device operates proportional to 
the drive speed of the vehicle. The proportionality factor is 
adjustable manually. 
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securing parallel rows of cords as well as a winder for unwinding the 
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the line of vines can be used as the drive for the pick-up and 
alignment device. 
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on sloping ground. 

Dwg.1/7 
Derwent Class: P13 

International Patent Class (Main): AOlG-003/04; AOlG-017/02 
International Patent Class (Additional) : AOlG-017/00 



1 



,H1S PAGE BLANK (US""* 



CM 
< 

CO 
CO 

CO 
CO 

o 

Q. 
lU 



(19) 





(12) 



(43) yerdffentliehungstag: 

. 2ai0.1998 PatentMatt 1998/44 



EuropSisches Patentamt 
European Patent Off ice 
Office etuvp^dCMsbf^evie^^^^ (11) EP Q 873 681 A2 

EUROpAiSCHE PATENTANMgLD^^^ 

(51) Int. Cl>: API G 17/02 . 



(21) Anmeldenummer: 98197199.6 

(22) Ahmeldetag: 21.i(M.1998 



(84) Benannte Vertragsstaaten: 


(72) Erfinder: Rinkiin, Willi 


AT BE CH CY DE DK ES R FR GB GR IE IT LI LU 


79427 Eschbach (DE) 


MCNLPTSE 


Benannte Erstrebkungsstaaten: 


(74) Vertreter: 


ALLTLVMKROSI 


Schmitt, Hans, Dipl.-lnig. et al , 




Patemanwdfte Dipl.-lng.H. Schmitt 


(30) Prioritm: 24.04.1 997 DE 1 971 71 98 


Dipl.-lng. W. Maucher 


(71) Anmelder: RlnWin, Willi 


Dreikdnlgstraisse 13 : 


79102 Freiburg (DE) 


79427 Eschbach (DE) 



(54) Rebenbearbeitungseinrichtung 

(57) Eine Rebehfaearbeiftjngseinrichtuhg (1) ist als 
Anbaugerdt an eineirh Trageiiahrzeug (2) mittels eines 
galgenfOrniigen Auslegeirs (4) anbrihgbar und weist 
einen rriit dem TrSgerfahrzeug verbindbaren tragerrah- 
men (5) auf, der mit seiner Rahmenebene quer zur 
Fahrtrichtung des Tragerfedirzeugs yeriauft und Seilen- 
schenket (10,1 1) hat, welche die zu bearbeitende Reb- 
zeile zumindest bereichsweiise dbergreifeh, wdbei der 
TragenBhmen (5) und der Auslisg^r (4) als BasisgerSt 



(3) zum losbareh i^rihgen von Ausbaugerdten mit 
unterschledi|chen Beart^eitunggfunMibneh ausgebildet 
sind. Als Ausbaugerat isf eihe Aufriahrtie- und! Aufricht- 
einrichtung (15) mit angetriebenen FOrdermittelh zum 
Aufrichteh djer Rebtriebe yorgesehen, die einen zur 
Inalvgieschivmndigkeit des Trdger^hi^eug^.^etwa proper- 
tionararbeifehden Antrieb aufweist. wobei der Proper- 
tioiialitatslaktbr manuell 4insteni:^ar ist. ■ . 
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Beschreibung 

Di^ Erf indungj bezieht slch auf eine Rebenbearbei- 
tungseinrichtung, die als Anbaugerat an einem Trager- 
fahrzeug mittels eines gafgehfdrmigen Auslegers 
anbringbar ist und einen mit dem Tragerfahrzeug ver- 
bindbaren Trdgerrahmen aufweist, der mit seiner Rah- 
menebene quer zur Fahrtrichtung des TrSgerfahrzeugs 
veriauft und Seitenschenkel hat, welche die zu bearbei- 
tende Rebzeile zumindest beretchsweise ubergreifen, 
wobei der Trdgerrahmen und der Ausleger als Basisge- 
rSiX zum losbaren Anbringen von Ausbaugeraten mit 
unterschiedlichen Bearbertungsfunkiionen ausgebildet 
ist, 

Rebenbearbeitungsanrichtungen sind rn unterschiedli- 
chen AusfQhrungsformen bereits bekannt. So kennt 
man beispielsweise aus der DE 35 46 445.3-23 eine 
Einrichtung zum Vorschnrtt von Rebholz mit in die Reb- 
zeile eingreifenden, etwa in horizontaler Richtung 
schneidenden Messern. Mit dieser zum Kbrdonschnitt 
vorgesehenen Einrichtung kann das Rebholz geschnit- 
ten und zerkleinert werden. 

Weiterhin kennt man aus dem Gebrauchsmuster G 72 
19 735.4 ein LaubSchneidegerSt. mit dem die AuBen- 
serten der Rebzeile beschnitten werden konnen. Dieses 
Schneidgerdt aibeitet mit einer Heckenschere. die 
einen Messerbalken mit einer LSnge etwa entspre- 
chend der H6he der zu bearbeitenden Laubvyand hat. 
Um Probleme bei schrSgst Ranken. die von 

einem Messed schlecht erfaBt Oder beiseite 
gedrbckl vKeirdiBn kOnrien Oder bei zu starken Ranken. 
die den Messerbaiken blockieren kennen, zu vermei- 
den, sind Schneidvbrrichtungen entwickelt worden. die 
mit mehreren Messerscheiben arbeiten. Eine solche 
Einrichtung ist beispielsweise aus der DE-OS 20 37 293 
bekannt. 

Aus der FR 22 30 285 ist ein Anbaugerat zum seitlichen 
Rebenschneiden und zum Entgipfeln bekannt, das an 
ein Tragertahrzeug mittels eines galgenfOrmigen Ausle- 
gers und einem daran aufgehangten Trdgerrahmen 
anbringbar ist 

Mit den vorgenannten Geraten kOnnen die im Rebbau 
notwendigen, unterschiedlichen Arbeiten rationalisiert 
werden. 

Nachteilig ist hieibei jedoch. daO durch den verglelchs- 
weise groBen Geratepark entsprechende Kosten antal- 
len. die von Weinereh Winzerbetrieben nicht getragen 
werden kdnnen. 

Eine weitere Rebenbearbeitungseinrichtung ist aus der 
DE-PS 2 426 612 bekannt Es handelt sich hierbei urn 
eine Vorrichtung zum Aufrichten und Aufheften von 
Rebtrieben. Damit kdnnen die mit der Zeit kreuz und 
quer wachsenden Rebtriebe nach oben aufgerichtet 
und durch beidseits neben der Rebzeile gespannte 
Faden, die in bestimmten Abstanden zusammengehef- 
tet werden, in dieser aufgerichteten Lage fixiert werden. 
Bei solchen Beart>eitungseinrichtungen ist es auch 
schon bekannt, Forderschnecken zum Aufrichten der 



Rebtriebe einzusetzen. 

Insgesamt sind solche Aufhefteinrichtungen aufwendig 
und teuer und' insbesbndere auch nicht gleich gut fOr 
unterschiedliche Reben beziehungsweise unterschied- 

5 licheAnforderungeiieinsetebar. 

Nachteilig ist weiterhin, ddB bei Einsatz von angetrfdbe- 
nen Aufrichteinrichtungen. das Arbeitsergebnis haufig 
ungleichmaBig ist, da die Fahrgeschwindigkeit des Tra- 
gerlahrzeugs in Hanglagen Oder bei gfeichzeitigem Ein- 

10 satz von anderen Bearbeitungsgeraten, zum Bcfispiel 
eines Mulchgerates nicht konstant gehalten werden 
kann Oder aber. weil die Triebe durch VVinddruck in eine 
Richtung gedruckt sind und daher bei unterschiedlichen 
Fahrrichtungen errtsprechend unterschiedKch bearbei- 

15 tet werden rnussen. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine 
Rebenbearbeitungseinrichtung zu schaffen, die kosten- 
gunstig ist und bedarfsweise fur uritenschiedfiche 
Rebenarten oder bei unterschiedlichen Anforderungjen 

20 anpaBbar ist und mit der insbesorKiere ein gleichn^Si- 
ges Aufrichten der Rebtriebe mdglich sein. 

Zur L5sung dieser Aufgabe wird vorgeschlagen, 
daB als Ausbaugerat eine Aufnahme- und Aufrichtein- 
richtung nfut angetriebenen Fdrdermitteln zum Aufrich- 

25 ten der Rebtriebe vorgeseheii rst die einen zur 
Fahrgeschwindigkeit des Tragerfahrzeugs etwa propor- 
tional arbeitenden Antrieb aufweist und daB der Propor- 
tionalitats^ktor manueil einstellbar ist 
Die Fdrdergeschwinidigkeit der FGrdemrritteJ uhd die 

30 Fahrgeschwindigkeit sind dabei so aiifeinander abge- 
stimmt. daS die Rebtriebe wahrend der Erfassungszeit 
durch die FOrdermittel au^ehommen und in eine etwa 
vertikale Lage gebracht werden, in der die FOidermtttel 
dahn vtrieder auBer Eingriff kommen. Durdti den 

35 geschwindigkeitsproportionalen Antrieb der Fdrdermit- 
tel kanri die Fahrgeschwindigkeit des tragerfeihrzeugs 
variiert werden, ohne das Arbeitsergebnis nachteilig zu 
beeinflussen. 

Gelegentlich werden gleichzeitig mit der Bearbeitung 

40 der Rebzeile auch Bodenbearbeitungen vorgenommen, 
beispielsweise mit einem zusatzlich am Schlepper 
angebrachten Mulchgerat Hierbei ist es ab und zu 
erfbrderiich, Kbrrekturm beim Fahren vorzunehmen 
Oder auch anzuhaiten. Auch dies kann problemios eribl- 

45 gen, da bei der etwa Fahrgeschwindigkeits-synchron 
arbertenderl Aufnahme - und Aufrichteinrichtung Std- 
rurigen durch unkontrolliertes Umlegen der Rebtriebe, 
bedingt durch Fahrgeschwindigkeitsanderungen, nicht 
auftreten kdnnen. 

50 Bedarfsweise kann das Verhaithis zwischen der Fahr- 
geschwindigkeit und der Fdrdergeschwlndigkeit an 
bestimnnte Gegebenheiten angepaBt werden, indem 
der Proportionalitatsfektor manueil eingestellt wird. 
Dadurch kOnnen beispielsweise durch Winddruck in 

55 Oder entgegen der Fahrtrichtung weisende Rebtriebe 
unabhangig von der Fahrtrichtung in eine exakt verti- 
kale Position gebracht werden. 

Eine AusfQhrungsfbrm der Erfindung sieht vor, daB 
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ais zusdtzliche Ausbaugerate ein Klammergerat zum 
Zusammenheften von parallel nebeneinander verlegten 
SchnQrenjsowie eine Abwickeletnrichtung zum Abspu- 
len von etwa parallel, nebeneinander beabstandeten 
:SchnQren vorgesehen igt und daB als Antrieb fur die 
Aufnahme- und Aufrichteinrichtung die beim Aufheften 
beidseitig Idngs der Rebzeile zu verlegenden SchnQre 
Oder dergleichen Zugetemente dienen. die dazu mit 
einem Ehde an einem Ende der Rebzeile befestigt sind. 

Die von der Aufnahme- und Auf richteinrichtung auf- 
gerichteten Rebtiiebe werden hierbei durch die beidsei- 
tig veriaiifeitden SchnQre gehatten. Die Schnure 
Werden in bestimhnen Abstanden zusammengehieftet. 
Diies kanh maiiuell Oder mit d^ als Ausbaugerdt am 
Basisgerat aribri hgbaren Klammergerat eriblgen. 
Der Antrieb fOr die FOrdermittel durch die beim Aufhef- 
ten beidseitig langs der Rebzeile verlegten SchnQre 

- Oder dergleichen Zugelemertte ergibt auf besonders 
einfache Weise einen Fahrgeschwindigkeitssynchroner 

- Antrieb der FordermitteL Separate Antrlebe fur die F6r- 
■ dermittel mit entsprechender Steuereinrichtung zur 

Ahpassung an die Fahrgeschwindigkeit sind somit nicht 
erfbrderlich. 

Bedarfsweise kdnnen ais Antriebe fur die Auf- 
nahmer und Aufrichteinrichtung jedoch auch motori- 
sche. Antriebe, insbesondere Elekkromotoren oder 
H/draulikmotoren vorgesehen sein. die mit einer Steue- 
rung fQr eine Fdrdergeschwihdigkeitder Aufnahme- und 
Aufrichteinrichtung etwa proportional zur Fahrtge- 
schVMndigkeit vertHjrKlen sind: > 
Bei bestimmteii Aufnahme- und Aufnchteinrichtungen. 
die auch fur sehr starkwQchsige Reben oder aber auch 
Reben in einem fortgeschrittenen Wlichsstadium geeig- 
net sind, ist ein erhOhtes Antriebsmomentes erforder- 
lich. so : dal3 <e& in diesem Fall zweckmaBig ist, 
moton'sche Antriebe, zum Beispiel HydrauliknKytoren 
Oder Elektromotoren fur die FOrdermitlel einzusetzen. 

Eine Ausfuhrungsform der Erf irxlung sieht vor, daS 
die Aufnahme- und Aufrichteinrichtung gegenuber- 
liegend an den betden Seitehschenl^n des Tragen^ah- 
mens lOsbar anbringbare und drehbar gelagerte 
Tellerrader mit am AuBenumfang befindlicher Zahnung 
Oder dergleichen Mitnehmer aufweist. deren Tellerebe- 
nen schrag zueinandei* mit in Fahrtrichtung.des Trager- 
fahrzeuges sowie nach oben sich verideinerndem 
Tellerebenen-Abstand angeordnet sind. 
Diese Aufnahme- und Aufrichteinrichtung mit zum Bei- 
spiel zwei Tellerradern ist einfach im Aufbau und auch 
vergleichsweise leicht 

Sie kann somit auch ah ideineren Tragerfehrzeugen ver- 
wendet werden. 

Die Zahnungen oder Mitnehmer an den AuBenumfan- 
gen der Tellerrader sind so ausgebildet, daB Mitneh- 
merkammern gebildet sind, die zur Aufnahme eihes 
Rebtriebes bemessen sind und diesen erfassen und 
durch die Drehung der Tellerrader und deren Schrag- 
. stelJung die Rebtriebe aufrichten. Die- spezielle Lage 
und Schragstellung der Tellerrader bewirkt auch. daB 



sie bei etwa vertikal aufgerichteten Rebtrieben auBer 
Eingriff mit diesen Rebtrieben kommen und somrt die 
Triebe in der vorgesehehen, vertikalen Ausilchtlage 
wieder freigeben. 

5 ZweckmaBig und eirrfach ist es. werin die Tellerra- 
der fQr einen Fahrgeschwindigkeits-synchrbnen Aritrieb 
jeweils zu ihrer Zahnung Oder dergjeichen nach innen 
zunCkckversetzte Schnurrilleh aufweisen, weldie von 
den beim Aufheften zu verlegenden SchnQren zumin- 

10 destteilweiseumschlungensind. 

Auf einfache Weise ist dadurch ein Fahrgeschwindig- 
keits- synchroner Antrieb der Tellerrader yorhanden. 

Die Aufnahme- und Aufrichteinrichtung kapn wahl- 
weise auch gegenOberliegend an den beiden Setten-^ 

IS schenkein des Tragerrahmens lOsbar anbringbare, 
schrdg nach bben vertaufende-und in diese Richtung 
transportierende FOrderschnecken aufweist, deren 
Schneckenwindungen derart beabstaridet sind, daB 
unter Berucksichtigung der Schraglage der Fdrder- 

20 schnecke zwischen den Schneckenwincfiingen in etwa 
vertikaler Rk:htung ein iichter Diirbhtritt fQr aufzurich- 
tende Triebe vorhanden ist und daB der WirKlungsab- 
stand vorzugsweise mehr als 125inm, z.B. 180mm bei 
einer Schraglage der FOrderschnecken von etwa 50* 

25 bis etwa 60'' betragt . * 

Eine solche Aufnahme- liind Auf richteinrichtung ist atich 
fur sehr starkwQchsige Reben oder aber auch fQr 
Reben in einem fortgeschrittenen Wuchsstadium geeig- 
net. Durch die vorgesehenen Abstartde zwischen den 

30 Schneckenwinduhgeri ist sichergestellt, daB die einzel- 
nen Triebe sicher erteBt und dann in eine etwa vertikale 
Lage aufgerichtet werden. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der vorgenannten Aus- 
fuhrungsform einer Aufnahme^ und Aufrichteinrichtung 

35 sieht von daB ani oberen Ende der FOrderschnecken 
Kupplungsstellen fur dort ankuppelbare FOrderschnek- 
ken-Veriangerungen vorgesehen sind, die sich bis hin- 
ter den Tragerrahmen erstrecken und daB die 
FOrderschnecken-Veriangerungen . vorzugsweise in 

40 einem flacherem Winkel angeordnet sind als die Qbrige 
FOrderschnecke und daB bei der Kupplungsstelle ins- 
besondere Kreuzgelenke fQr die AntriebsQbertragung 
vorgesehen sind. . 

Die FOrderschnecken kOnnen an den Seitenschenkein 
46 des Tragerrahmens zwar hdhenverstellt werden, so daB 
eine Anpassung an die Lage der jeweils aufzurichten- 
den Rebtriebe vorgenommen werden kann, in einigen 
Fallen ist es jedoch erforderlich, eine besonders lange 
FOrderstrecke zur VerfQgung zu haben. FQr dieseri 
so Anwendungsfall kOnnen die FOrderschnecken an ihren 
oberen Enden mit den vorgesehenen Veriangerungen 
veriangert werden. so daB die Triebe einerseits am 
unteren Ende sicher erfaBt, andererseits aber auch bis 
in eine tatsachlich vertikale Lage aufgerichtet werdeii. 
55 AuBerdem wird damit erreicht. daB die Triebe in eine 
gQnstige Schnittposition fur den Entgipfier gebracht 
werden. Bei langen Trieben besteht namltoh die Gefahr. 
daB diese mit ihren Enden an Tragerrahmenteilen Oder 
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dergleichen hSngenWeiben und ctenn nicht in den 
ArbeitsbereiGh des Entgipflers gelangen. Durch die 
nach oben bzw. hinten verstelllen Fdrderschnecken 
bzw. durch die bedarfsweise an den oberen Enden 
angekuppeRen Fdrderschnecken-Veridngerungen wer- 
den die Rebtrlebe tatsScMich auch sicher bis in den 
Bereich des Entgipflers transportiert und dort abge- 
schnitten. In Kbmblnation mit einem Klammergerat zum 
Zusammenheften von nebenelnander verlegten SchnQ- 
ren ist die FOrderstrecke im oberen Bereich der FOrder- 
schnecke so bemessen, daB ane FQhrur^ der 
RlBibtriebe uber die Heftstelle hinaus erfdgt, urn sicher- 
zustelten. dal3 die Rebtriebe dem Entgipfler in einer ver- 
tikalen Schneic^sition zugef uhrt werden. 

Qegebenen^ls liann die FOfderschnecken-Verldn- 
gerung mit einer hOheren Antriebsdrehzahl als diedie- 
ser zufOrdernde Fdrderschnecke arbeiten, wobei 
vorzugsweise die Antriebsubertragung zwischen Fdr- 
derschnecke und F6rderschnecken-Verldngerung eine 
Ubersetzung aufweist 

Durch diese MaSnahme wild erreicht, daB auf kurzer 
FOrderstrecke ein Geradeausrichten der zugef6rderten 
Triebe in vertikale Lage erfolgt. Auch dadurch wird 
begOnstigt. daB die Rebtriebe bis in eine vertikale Uge 
gebracht und in dieser festgeheftet und erst dann frei- 
gegeben werden um durch das nachfblgende Gipfelge- 
rat abgeschnitten zu werden. 

Eine weitere. nidgliche Ausfuhrungsfbrm einer Auf- 
nahme- und Aufrichteinrichtung sieht vor. daB die Auf- 
nahme^ und Aufrichteinrichtung gegenuberliegend an 
diBn t>ekJen Seltenschenkein des TrSgerrahmens Idsbar 
anbringbare. schrag nach oben verlaufende und in 
diese Richtung transportierende. vorzugsweise durch 
Keilriemen gebiklete Fanderriemen aufweist. die Ober 
Umlenkriemenscheiben gefuhrt sind und daB die F6r- 
derriemen auBenseitig Mitnehmervorsprungebeisptels- 
weise in Form von Noppen/ Staben und dergleichen 
aufweisen. 

Mit diesen Aufnahme- und Aufrichteinrichtungen kDn- 
nen insbesondere auch Reben mit empfindlichen Trie- 
ben aufgerichtet werden. 

Diese Aufnahme- und Aufrichteinrichtung weist einen 
besonders einfachen, kostengOnstigen Aufbau auf und 
es ist damit auch bei geringem Qewicht ein vergleichs- 
weise langer Ffirdenweg fOr die Rebtriebe realisiert)ar. 
Durch das geringe Gewicht eignet sich diese Einrich- 
tung auch gut fur Weinere Tragerfahrzeuge. Dies wird 
auch begOnstigt durch die Mdglichkeit, hier als Antrieb 
die beim Aufheften langs der Rebzeile zu verlegenden 
Schnure zu venivenden. um eine Fahrgeschwindigkeits- 
synchrone Arbeitsgeschwir^igkeit der Fdrdermittei 
(Fdrderriemen) zu erreichen. 

Vorteilhaftenveise sind die Umlenkriemenscheiben 
jeweils eines Fdrdenriemens aus einer m'rteinander 
fluchtenden Lage verstellt>ar, wcbei insbesondere die 
oberen, seitlich benachbarten Umlenkriemenscheiben 
in ihrer Schraglage zueinander verstellbar sind. 
Dadurch besteht die Mdglichkeit. innerhalb des Trans- 



portweges eine "Veiwindung" der FOrdem'emen einzu- 
stellen und damit eine Anpassung an die jeweils 
vorhandenen Verhaitnisse zur Erzielung optimaler F6r- 
derverhaitnisse vornehmen zu kdnnen. 
5 Eine vorteilhafte Ausgestattung sieht vor. daB der 
innenseitig jeweils von dem Fdrderriemen und den 
Umlenkriemenscheiben umgrenzte Zwischenraum vor- 
zugsweise durch ein Leitblech im wesentiichen ausge- 
font 1st. das an seiner dem Inneren Riementrum 
10 zugewandten Serte als AuflagefQhrung fOr den FOider- 
riemen ausgebildet ist und das an der gegeriub^liegen- 
den Seite das ander^ Riementrum umgreift. 
Dadurch wird verhindert, daB gegebenenfalls an dem 
Fdrdertruriip des Fdrdememens abgerutschte triebe 
75 zwischen Fdrderriemen und Umlenkriemenscheibe 
gelangen k6nnen. Das Leitblech dient somit einerseits 
als Abweiser fur die au^urichtenden Rebtri^ und bil- 
det auch noch eine Seltenanlage, durch.die Querbela- 
sturigen der FGrdertemen vermieden werden. 
20 Bei einer Rebenbearbeitungseinrichtung^ die zum 
Zusammenheften von parallel nebeneinander verlegten 
Schnure oder dergleichen ein Klammergerat aufweist. 
sind gegenOberiiegend an den beiden Seitensdiehkein 
des Tragerrahmens tdst>ar anbringt>are Klammerschen- 
25 kel vorgesehen, wobei beim Heftkopf eine vom Stirn- 
ende des Klammerschenkels her zugangliche 
Nachladedffnung f Or Klammern. vorgesehen ist und daB 
bei dieser Nachladedffnung ein VerschluBschieber 
angedPdnet ist. der In SchlleBstellung einen Anschlag 
30 fur unter Vorspannug stehende. in einem der Seiten- 
schenkel magazinierte Klammern bildet. 
Das Klammergerat bildet somit ebem^ls ein bedarfs- 
weise am Basisgerat anbringbares Ausbaugerat. Die 
Zuganglichkeit des Kammerm^azins von der Stirn- 
35 seite her beim Heftkopf erieichtert das Nachladen mit 
Klammern erheblich und es wird dadurch vernriieden. 
daB bei Fehifunklionen des Klammermechariismus der 
Bediener durch ElnMemmen der Finger verletzt wird. 
Diese Gefahr besteht bei Klammergeraten. die von der 
40 Seite her zwischen Tragenahmen beziehungswiBise 
Halteteiien nachgeladen werden mussen. 
Vorteilhaft ist es, wenn die Abwickeleinrichtung zum 
Ab^ulen von etwa parallel nebeneinander fc>eabstande- 
ten Schnuren. Faden oder dergleichen eine Kbntrollein- 
45 richtung zur Obenwachung der Schnur- Oder Garnrollen 
aufweist und wenn dazu vorzugsweise Sichtfenster bei 
einem Aufnahmel^sten for die Schnur- oder Garnrollen 
vorgesehen sind. 

Die Sichtfenster befinden sich dabei im BlickfekJ des 
50 FahrerSi fur den somit laufend erkennbar Ist inwieweit 
die Garnrollen abgearbeitet sind. So kann rechtzeitig 
vor Ablaufen einer Garnrolle eine nachste angeknOpft 
werden: Umstandliche und zeitaufwendlge Spann- und 
Einfadelarbeiten werden dadurch vermieden. Gerade in 
S5 Verbindung mit einem uber die Schnure erfolgenden 
Antrieb der FOrdermittel ist eine solche KbntrolImOglich- 
l^tt von erheblicher Bedeutung, well dadurch auch 
Beschadigungen der Reben vermieden werden l^n- 
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■ nen. ■■ . 

Zusdtzliche Ausgestaitungeri der Effindung.sind in den 
weiteren UnteransprOchen aufgefOhrt. Nachstehend ist 
die Erfihdung mit ihren wesentiichen Einzelheiten 
anhand der Zeichnungen noch ndher eridutert. 
Eszeigt: 

Fig, 1 eine Vordeirseitenansicht einer Rebenbear- 
beitungseiniichtung mit einer schematisch 
eingezeichneten Aufhahme- uhd Aufrichtein- 
richtuhg zuni Auf richten von Rebtrieben, die 
an ein Trager^hrzeug angebracbt ist, 

Rg. 2 eine etwa Figur 1 errtsprechende DarStel- 
lung, hier jedoch mit eiher anderen Ausfuh- 
rtingsfornri eIner Aufhahme^ ' tind 
Aufrichteinrichtung zum Aufrichten von Reb- 
'^K trieben, 

V Rg. 3 eine etwa Figur 1 und 2 ehtsprechende D&r- 
stelluhg. hier jedoch mit/einerrr Klarnmerge- 
rdt zurh Zusammenheften von parallel 
nebeneinander verlegten SchnuFeii/ 

Fig. 4 eine ahdere AlisifDhruhgsfbrm der in Figur 1 
und 2 gezeigten Aufnahme- und Aufrichtein- 
richtung mit F6rderschnecken, 

Rg. 5 eine vordere Stirriseitehahsicht eines zu 
einem Klanmei'gerdt gehdrendeh Klammer- 
schenkels mrt Nachladedffhung fOr Klam- 
mern, 

Rg. 6 eine teilweise Im S^hnitt gehaltehe Seitenan- 
sicht eines das Klammermagazin aufweisen- 
deh Klammerschenl^s und 

Rg. 7 '■ eine im Schnitt gehattene Oberseitenansicht 
des vorderen Endbereiches des in Figur 6 
und 7 gezeigten Klammerschenkels. 

Eine In Figur 1 gezeigte Rebentjearbeltungseiiirich- 
tiing 1 ist als Ant>augerat fur ein Tragerfahrzeug 2 aus- 
gebildet und '- weist ein BasisgerSt 3 auf, das im 
wesentiichen aus einem galgenfdrmigen Ausleger, 
einem Tragerrahmen 5 sowie einem beim oberen 
Bereich des Trdgerrahmens 5 angeordneteh Messei' 6 
(Entgipfler) besteht. 

Der Ausleger 4 ist Qber eine Hatterung mit demH^ger- 
fahrzeug 2 veibunden und weist dort eine Hubeinrich- 
tung 7 sowie eine Schwenklagerung 8 auf, um die der 
Ausleger 4 seitlich rechts und links um etwa 30*^ ver- 

schwenkt>ar und in der gewunschten Lage festlegbar 

ist: 

Diese Verschwenkbarkeit ist dutch den Pfeil Pfl. die 
HOhenverstellbarkeit durch den Reil Pf2 und schlieBlich 
noch die Verstellbarkeit der Auslegerwerte durch den 
Pfeil Pf3 gekennzeichnet. 



Am freien. oberen Auslegerende ist der Trdgerrahnien 5 
Qber ein Schwenkgejenk 40 aufgehdngt Der Trdgerrah- 
men 5 befindet sich so seitlich neben dem Trdgierfahr- 
zeug 2i wobel die Rahmenebene quer zur Fahrtrichtung 

5 des Fahrzeuges verlduft Der Trdgerrahmen 5 ist bei 
dem Schwenkgelenk 8 seitlich pendeind gelagert und 
zur DdiT^fung in dieser; .Schwenkrichtung. ist ein 
Schwingungsdampfer 26 vorgesehen; 
Das kopfseitige Messer 6 zurn Entgipfein ist entgegen 

10 der Fahilrichtung schwenkbar gelagert und kann so te^ 
entspreciiend grOBerem .VS^dei^nd nabh hirrten ai^^ 
weichen. Es ist dadurch eine Anfahrsicherung gebildet. 
Im AusfOhrungsbeispiei ist der Tragerrafimen 5 im 
wesentiichen umgekehrt U-f6rrnig ausgebtldet; un^ 

15 ubergreift eine Rebzeile 9. 

In Figur 1 1st die Rebenbeaibeitungseinrichtung 1 durch 
schrdg nach oben vertaufende und in diese Richtung 
transportierende, vorzugsweise durch Keilriemen gebiN 
dete Fdrderriemen 43 reallsiert^ die Qber. Umlenkrie- 

20 . menscheiben 44 gefuhrt sind. AuBenseitig weisen die 
Fdrderriemen .43 MithehmervorsprOnge 41 beispieis- 
weise in Form von Noppenst§ben oder dergleichen auf. 
Die im Ausfuhrungsbeispiel stabfOrmigen Mjtnelinnier 41 
kdnnen auBensertig in beliebigem Abstand je nach den 

25 Erfordernissen rriit dem Keilriemen verbunden werden, 
wobel dies bei Verweiidung enes Kunststdff^Keilrie- 
mens durch SchweiBen oder Klebbn erfbjgen kainn. Die 
stabfOrmigen .Mftnehmer haben vorzugsweise einen 
gerundeten puersiChnitt, um Beschadigungen an den 

30 Trieben zu verme^den.^ Die Umlenkriernenscheiben wei- 
sen vorzugsweise axial versetztep hier nicht dargestellte 
Schnurrillen auf. uber die mit Hilfe eirier zu verlegenden 
Heftsehnur der Antrieb der Fdrderriemen erfolgen kann. 
Der Abstand der Umlentariernenscheit>er> fOr jeweils 

35 &nen FOrderriemen und damit die FCrderstrecke kann 
den jeweiligen Erfordernissen entsprechend angepasst 
werden. Da diese FOrderrnrttel niir eih geringes Gewicht 
aufweisen, besteht hierbei auch in^esondere.die MOg- 
jichkeit, die. Unilenkriemenscheiben so weit ypneirian- 

40 der zu beabstanden^ daB einerselts im unteren Bereich 
ein sicheres Erfessen der auf^unchtenden Tnebe erf^^ 
und andererseits auch die erfaBten Rebtriebe bis uber 
eine Heftstelle hinaus mitgenomnrien werden kdnnen. 
Der Zwischenraurh innenseitig zwischen deri FOrderrie- 

45 menabschnitten uhd den Umlenkriemenscheiben ist 
zumihdest bereichsweise durch ein nur rechtsseltig 
strichliniert angedeutetes Leitblech 45 ausgefOItt, durch 
das viarhindert wird. daB Retitriebe zwischen den Rie- 
men und eine der Umlenkriemenscheiben geler^ und 

so auBerdem biidet das Leitblech eine seitlich Aniage fur 
die Rebtriebe. so daB auf die Fdrderriemen einwirkende 
Querkrafte vermieden werden. Bei dem von den Reb- 
trieben belasteten. inneren Riementruni weist das Leit- 
tsiech eine . Auflagefuhrung . auf, durch diie 

55 Druckbeaufschlagungen des Fdrderriemens aufgefan- 
gen werden. Die gegenuberllegende Seite des Leitble- 
ches ist mit einer Abkrdpfung versehen, welche das 
andere. zurucMaufende . Riementrum umgreift. Im 
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gezeigten AusfQhrungsbeispiel durchgreifen Klammer- 
schenkel 29,30 eines Klammergerates 28 (vergleiche 
auch Fig.3 sowie Fig. 5 bis 7) die voh den Umlenkrie- 
menscheiben 44,44a aufgespannte Ebene und es sind 
In den Leitblechen 45 entsprechende Ausschnitte 46 s 
vorgesehen: 

Der galgenfdrmige Ausleger kann um eine vertikale 
Achse 27 um etwa ISO** auf die andere Seite des tra- 
gerfahrzeuges verschwenkt werdeh. 
Damtt besteht die Mdglichkeit, bei einer vorgegebehen io 
Fahrfrichtung des Trdgerfahrzeuges wahiweise die 
rechts Oder links danebenliegende Bebzeilebeaibelten 
zu konnen. Werden Schneidwerke zurrt seitlichen 
Beschneidm des Laubes eingesetzt, so sind die innen- 
seitig an den Seitenschenkein 1 0 und 1 1 des Tragerfah- is 
m^s Qbereiiiander angeordneten, vertikal orlentierten 
f=totationsmesser jeweils an ihrer in der Umlaufebene 
vorderen und hinteren Kante mrt Schneiden versehen, 
damit in beiden Schwenkendstellungen des Auslegers 4 
auf der eihen oder auf der anderen Seite des TrSger- 20 
fahrzeuges gleich gute Schnitlergebnisse erzidt wer- 
den. 

Die Seitenschenkei 10 und 1 1 weiseii Befestigungsstel- 
len 14 alif. bei denen Bearbeituiigsgerate 12 lOsbar 
anbrlngbar sind. Nach dem Losen einer entsprechen- 25 
den Halterung bei diesen Befestigungsstellen 14 k5n- 
nen die Bearbeitungsgerate abgenommen werden. An 
das dann vorhandene Basisgerdt 3 lessen sich auBer 
Schneidwerken auch andere Ausbaugerdte mit unter- 
schiediicfien Bearbeitung^funktiohen ahbringen, ins- 30 
besohdere auch die in Rg. 1 gezeigte Aufnahrne- und 
Aufrichteinrichtung 15. 

In dem in Figur 2 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel ist das 
Basiisgerdt 3 der Rebenbearbeitungseinrrcfitung 1 mrt 
einer Aufnahrne- und Aufrichteinrichtung 15 als Aus- 35 
baugerat ausgerustet. Damit kSnnen schrSg verlau- 
fende Rebtriebe aufgenommen und in eine etwa 
vertikale Lage ausgerichtet werden. Die In FIgur 2 
gezeigte Aufnahrne- und Aufrichteinrichtung 15 weist 
dazu zwei schrag angeordnete Tellerrader 16 mrt eiher 4o 
am AuBenumlangbeflndlichenZahnung 17 auf. Diebel- 
den Tellerrader 16 sind an den beiden AuBenschenkeIn 
des Tragerrahmens 5 gegenuberliegehd angeordnet. 
Sie sind schrdg zuernander mit in Fahrtrtehtuhg des Tra- 
gerfahrzeuges sowie nach oben sich verWeinerndem 45 
Tellerebenen-Abstand angeordnet. Durch diese 
Schragstelluhgmit in Fahrtrichtung voiderseitig und 
obersertig geringerem Abstand zueinander, werden die 
einzelnen Rebtriebe mit der Zahnung 17 gut eHa8t und 
durch die Drehung der Tetrerrader 1 6 entsprechend den 50 
Pfeilen Pf4 aufgerichtet. Im oberen Bereich laufen die 
Tellerradebenen nach hinten wieder auseinander so 
daB etwa im oberen Bereich der Tellerrader die in eine 
etwa vertikale tage transportierten Triebe freigegeben 
werden. 55 
In Verbindung mit der Aufnahme- und Aufrichteinrich- 
tung 15 ist eine nicht naher gezeigte Abwicketeinrich- 
tung zum Abspulen von etwa parallel nebeneinander 



bekiserttg der Rebzetle zu veriegenden SchnOren 19. 
Faden oder dergleichen Zugelementen vorgesehen. die 
in bestimmten Abstanden zusammengeheftet werden. 
Dadurch werden die au^erichteten Rebtriebe in dieser 
Lage gehalten. 

Die At>wickeleinrichtung zum Abspulen der etwa paral- 
lel nebeneinander beabstandeten Schnure 19 weist 
eine Kbntrolleinrichturig zur Oberwachung der Schnur- 
oder Qarnrollen auf. die sich in einem Aufhahmek^en 
20 befiriden. Dieser weist dazu Sichtfenster 42 auf. die 
sich im Blickfefd des Fahrers befinden. damit dieser 
rechtzertig erkennen kann, wann eine nachste iSchnurr- 
olle angeknupft werden muB. 

Die Abwickeleinrichtung kann gleidizeitig auch zum 
Antrieb der Tellerrader 16oder aber auch der FOiderm- 
mitte! der anderen. in Fig. 1 gezeigten Aufnahrne- und 
Aufrichteinrichtung verwendet werden. 
Die Tellerrader weisen dazu Schnurrillen 18 auf, Qber 
die die mit einem Ende am Ende einer Rebzeile befe- 
stigten Schnure 19 gefQhrt sind. Die Schnur ist dann 
vorzugsweise entlang den Tragerrahmen-Teilen zu 
einem in einem Aufnahmekasten 20 befindlichen 
Schnurvon^at gefuhrt von dem die Schnur abgewickelt 
wird. Dies erfolgt wenn sich das Tragerfahrzeug 2 von 
den auBeren Befestigungsstellen der Schnur am Ende 
einer Rebzeile fbrtbewegt. Da die SchnOre uberdie Tel- 
len^ader 16 gefuhrt sind. bewegen sich diese synchron 
zur Fahrgeschwindigkeit. Dies ist von wesentlicher 
Bedeutung. da die passende Zuordnung von Fahrge- 
schwindigkeit und Drehzahl der Tellerrader 16 zu einem 
exaklen Aufrlchten der R^riebe in vertikale Lage fOhrt. 
Gegebenenfalls kOnnen bei der Aufnahrne- und Auf- 
richteinrichtung etwa in Fahrtrichtung mehrere Tell^a- 
der beldseitig der Rebzeile hintereinander angeordnet 
sein. Die Lage und Ausrichtung dieser Tellen^ader ist so 
einstellbar. daB sich eine weitgehend korrdnuierliche 
Aufnahme und Weltergabe der aufzurichtenden Reb- 
triebe yon einem zum jeweils nachstem Tellerrad ergibt 
In der Praxis hat sich gezeigt. daB die zwischen den 
Zahnungen 17 befindlichen Zwischenraume 22 eine 
lichte Weite von etwa 1,5 bis 3 cm haben kdnnen, um 
die aufzurichtenden Rebtriebe gut erfassen zu k&nnen. 
Anstatt der dargesteilten Zahrujng l^nen auch etwa 
racfial vorstehende Stabe oder dergleichen Mitnehmer 
vorgesehen sein. 

Bevorzugt ist vorgesehen. daB die Tellerrader ein die 
Nabe bildendes und das Drehiager 23 aufweisendes 
Tragerteil 24 haben. mit dem etn auswechselbares 
AuBenringteil 25 verbundai ist. Dieses AuBenringteil 
mit der Zahnung 17 ist vorzugsweise aus Kunststoff 
ausgebildet und kann als VerschleiBteil einfach ausge- 
wechselt werden. 

In Verbindung mil der Abwickeleinrichtung zum Abspu- 
len von etwa parallel nebeneinander beabstandeten 
Schnuren wurde bereits vorenwahm. daB diese in 
gewissen Abstanden zusammengeheftet werden, um 
die aufgerichteten Rebtriebe in der au^erichtetehi ver- 
tikalen Lage zu fixieren. Dies kann entweder manuell 



6 



. <EP ^08736eiA2J_> 



11 



EP 0 873 681 A2 



12 



vorgenommen werden bder mittels eines in Rgur 3 
schematisch angedeuteten Klammergerdtes 28 durch* 
gefOhrt werden^ Der bess<eren Obersichtlichkeit wegen 
rst in Fig. 3 nur das Wammergerat 28 dargestellt. In der 
Praxis arbeitet das Klammergerdt jeweils in Verbindung 
mrt einer der Aufnahme- undAufrtchteinrichtungen, die 
in Fig. 1 , 2 und 4 dargestellt Bind. 
Die Aufnahrner ijnd Aufricliteinrichtung befindet sich 
dabei in Fahrtrichtung vor derti Klammergerat 28. 
Das Klammergerat 28 weist zwei in einer etwa horizon- 
talen Ebene yerdcliwenkbare, Qber • Hubzylinder ange- 
triebene K^aimmersGhenkef 29, 30 auf. die an ihren 
freien Enden einen Heftkopf 31 biWen. bei dem beim 
Aufeinandertreffen der kopfseitigen. Enden der Klam- 
merschenkel 29 und 30, die SchnOre zusammenhef- 
tende Klammem ausgegeben und zugebpgen werden. 

Auch da:s Klammergerat 28 bildet ein Ausbaugerdt, 
^das bedarfswieise in Verbindung mit dehn Basisgerdt 3 
und einer Aufnahme- und Aufrichteinrichtung 15 sowie 
einer Abwickeleinrichtung fOr die SchnQre eingesetzt 

^^w^rden kann. ^ 
Eine Besonderheit des Klammergerdtes 28 ist in den 
Figuren 5 bis 6 gezeigte Der Klamnrierschenke! 30. in 
dem ein Klammermagazin 32 untergebracht ist. weist 
beim Heftkopf eine vom Stirnende des Klammerschern 
kels 30 her zug3ngliche Nachladedffnung 33 auf. die 
Qber einen Schieber 34 verschlieBbar ist. Der Schieber 
34 bikjet in SchlieBsteliung einen Anschlag fur unter 
Vorspannung stehende magazinierte Klammem. die mrt 
Hilfe einer StdBerplatte 35 nacheinander bei einer 
Abgabedffnung 36 ausgestoBen werden kOnnen: 

. 1st das Klammermagazin 32 leer, kann der Schieber 34 
gedffnetwerden und esistauf einfache Weisedurch die 
dann freigegebehe Nachladedffnung' ein Nachladen 
von Klammem mdglich. Ihsbesdndere ist es durch die 
stirnseitige Nachlademdglichkeit nicht erforderlich. von 
der Seite her an den Klammerschenkein zu hantieren. 
In diesem Bereich besteht eine erhdhte Klemnigefahr 
for die Finger, da hier vergleichsweise beengte Verhait- 
nisse herrschen. 

Innerhalb des Klammermagazins 2 ist uberlichenveise 
eine Druckfeder angeordnet. die beim Auf magazinieren 
mrt Klammern zusammengedruckt wird. Um die Feder^ 
spannung beim Aufmagazinierenzu kornpensiecen und 
damit das Nachladen der Klammern zu vereinfachen. 
kann das freie Federende oder ein dort befindlicher 
Schieber mit einem vorzugsweise manuell betdtigbaren 
Zug- Oder Schubelem^ veibunden sein. mittels dem 
-die Feder zundchst in maximal gespannte Endlage 
zuruckgezogen beziehungsweise zurQckgedruckt wer- 
den kann. Bevorzugt kann dazu ein Zugelement, des- 
sen eines Ende mrt der Feder verbunden ist, uber eine 
Umlenkung, die sich bei dem dem Heftkopf abgewand- 
ten Ende des Klammermagazins 32 befindet. gefOhrt 
sein und mit seinem anderen Ende kann ein Zuggriff 
veibunden sein, der sich neben der Nachladedffnung 
33 beziehungsweise am kopfseitigen Ende des Klam- 
merschenkels 30 befindet Wdhrend des Nachladens 



kann gieichzeitig am Zuggriff gezogen und damit die 
Federvorspannung mehr oder weniger kompensiert 
. werden:-- — ' 
Anstatt einer Druckfeder zum Beaufschlagen dermaga- 
5 ^ zinierten. Klammem kann auch ein vorzugsweise etwa 
parallel neben der Magazinkammer angeordneter>lut>-: 
zyiinder vorgesehen sein, der mit dem Magazin-Schie- 
ber verbunden ist. 

Auch fur die Schwenkbewegung der beiden Klammer- 

10 schenkel kOnnen Hubzylinder, insbesondere Hydraulikr 
zyiinder vorgesehen sein. die eberrfalls etwa paraileii 
neben dem jeweiligen Klammerscherikel angeordnet 
sind. Dadurch j^rgeben sich kompakte und praktisch 
geschlossene Baueinheiten an denen sich i>ewegende 

IS Teile nach auBen hin. abgeschirmt sind: Dadur'ch 
besteht die Mdglichkeit das Klammerg^m ge^hrios 
auch im Zugriffsbereich des Fahrers anzuordnen. 
Nach dem Heftvorgang werden die beiden Klamrner- 
schenkel 29 und 30 durch Federkraft wieder in Hire 

20 gedffnete Ausgangsstelluiig gekwacht 

Um harte Anschlage in Offnungsstelluhg zu vernietden, 
sind vorzugsweise in die Hubzylinder zum Betdtigen der 
Klammerschenkel integrierte. vorzugsweise hydrauli- 
sche Endlagend§mpfer vorgesehen: 

25 Die Figur 4 zeigt noch eine andere Ausfuhrungs- 
form einer Aufnahme- und Aufrichteinrichtung 15,= wobei 
an den beiden Seitenschenkein 10 und 1 1 des Trdger- 
rahmens 5 schrdg nach oben verlaufende und in diese 
Richtung transportierende FOrderrschnecken 37 vorge- 

30 sehensind. 

An den oberen Enden der F6rderschned<en 37 befin- 
den sich motonsche Antriebe 38. die vorzugsweise 
durch Hydraulikmotoren gebildet sind. 
Um ane Fahrgeschwindigkelts- synchrone Fdrderge- 

35 schwindigkeit der FSrderschnecken 37 zu erreichen. 
sind die Antriebe 38 mit einer Steuerung verbunden. die 
die Antriebe 38 in Abhangigkeit der Fahrgeschwincfig- 
keit des Tragerfahrzeuges 2 steuert An dem Steuerge- 
rdt ist auch noch eine EinstellmOglichkeit vorhanden. 

40 um die zur Fahrgeschwindigkeit proportionale FOrder- 
geschwindigkeit einstellen beziehungsweise andern zu 
kOnnen. 

An den oberen Enden der FOrderschnecken kOnnen 
noch Veriangerungen angekuppelt sein, die sich ins- 

45 besondere bis hinter den Tragerrahmen 5 bzw. bei Ein- 
satz eines Klammergerdtes bis oder uber eine 
Heftsteile hinaus eriolgt: Dadurch werden die Rebtriebe 
bis in eine vertikale Lage gebracht, geheftet und dann 
freigegeben, um schlieBlich durch das nachfolgerxie 

so Gipfelgerat an ihren Enden abgeschnitten zu werden. 
Die Fdrderschnecken-Verldngerungen kdnnen auch als 
Zusatzgerdt ausgebildet sein. so daB sie nur erfbrderli- 
chenfalls montiert werden. 

Als Antriebsverbindung kann ein Kreuzgelenk vorgese- 
55 hen sein. da die durch die Veriangerungen gebildeten. 
oberen FOrderabschnitte etwas f lacher verlaufen als die 
Qbrigen FOrderschnecken. Um ein kontinuierliches Vor- 
beitransportieren bei der Kuppelsteile zwischen Fdrder- 
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schnecke und oberer Veriarigerung sicherzusteUen. 
kOnnen die Antriebe 38 etwas nach^ auBen versetzt 
angeordnet sein. Es besteht auch die MOglichkeit, cfie 
FOrderschnecken 37 und Ihre jeweillgen Veriangerun- 
gen Ober Zahnriemen separat von einem abgesetzten 5 
Motor aus anzutreiben. DabeikOnnendie oberen, durch 
die Veriangerungen gebildeten FOiderabsdinitte audi 
eine etwas hQhere FOidergeschwindlgkeit> aufweisen, 
um auf mOglichst kurzer Strecke ein Ausrichten der 
zugefOrderten Triebe in vertikale Richtung zu en^eichen. 10 
EnAfdhnt sei noch, daB bei motorischen Antrieben fOr 
die FOrdermittel der Aufnahme^ und Aufrichteinrichtun- 
gen 15 vorzugsweise Olmotoren dienen, wobei die 
Oirnotoren der bekien Fdidemnittel in Reihe an einen 
Oikretslauf angeschlossen sind. Bevorzugt ist auch der 75 
Antriebsmotor des Gipfelgerdtes als Oimotor atisgebii- 
det und mit in cfiesen Kreislauf eingeschleift. Bei dem 
Gipfelgerdt ist dann eine Ubersetzung vorgesehen, da 
das Gipfetmesser mit wesentlich hdherer Drehzahl tduft 
als die TransportmitteL Somit ist nur ein Olkreislauf not- 20 
wendig, so da6 u.a. die Handhabung berm AnschlieBen 
und auch bezuglich der Steuerung fur eine Fahrge- 
schwindigkeitssynchrone FOrdergeschwindigkeit der 
FOrdermittel vereinfacht ist. 

Je nach verwendetem Trdgerfahrzeug 2 :kann cfie 2S 
als Anbaugerdt ausgebikiete Rebenbeait>ertungsein- 
richtung an der Front-Dreipunktauflidnguhg. einer 
Frontanbaukonsole Oder aber etwa mittig der Langser* 
Streckung des Fahrzeuges vor dem F^rertDereich an 
einer brCtekenartig ausgebildeten HaKerung befestigt 30 
sein. 

Das vorbeschriebene Gerdt IdBt sich je nach den 
durchzufQhrenden Arbeiten mit Hilfe untersdiiediicher 
Ausbaugerdte, die am Basisgerdt anbringbar sind. an 
unterschiedliche Arbeiten - zum Beispiel Vorschnitt. 3S 
Laubschnitt. Aufheften usw. - anpassen. Schon ein 
BasisgerSt mit alien damit verbindt>aren AusbaugerSten 
ist kostengunstlger als eine entsprecliende Anzatil von 
Kbmplettgeraten. 

AuBerdem ist ein kostengonstiger. stufenwelser Aufbau 40 
der Rebenbearbeitungseinriclitung zunachst mit 
Anschaffung des Basisgerates und eines ersten Aus- 
baugerates mdglich und zu spdteren Zeitpunkten kon- 
nen^^nach und nach weitere Ausbaugerate angeschafft 
werden. SchlieBlich kann der Benutzer der erf indungs- 4S 
gemdBen Rebenbearbeitungseinrichtung fur seine spe- 
ziellen Belange und seine Arbeitswelse ein passendes 
Sortiment Oder fur ihn passende Ausbaugerdten 
anschaffen. Zusatzkosten durch fOr iim unnQtzeGerate 
werden somit vermieden. so 

PatentansprQche 

1. Rebenbeart>eitungseinrichtung. die als Anbaugerdt 
an einem Trdgerfahrzeug mittels eines galgenfOrmi- ss 
gen Auslegers anbringbar ist und einen mit dem 
Trager^rzeug verbindbaren Trdgerrahmen auf- 
weist der mit seiner Rahmenebene quer zur Fahrt- 



richtung des Trdgerfahrzeugs verlduft und 
Seitenschenkel hat welche die zu beart>eitende 
Rebzeile zumindest bereichsweise Ctt>ergreifeh. 
wobei der Trdgen-ahmen (5) und der Ausleger (4) 
als Basisgerat (3) zum Idsbaren Anbringen von 
Ausbaugeraten mit unterschledlichen Bearbei- 
tungsfunktionen ausgebijdet ^ sind,, dadurch 
gekennzelchnet daB als Ausbaugerdt eine Auf- 
nahme- urKi Aufrichtetnrichtung (15) mit angetrie- 
k>enen FOrdermltteIn zum Aufrichten der Rebtriet>e 
vorgesehen ist, die einen zur Fahrgeschwindlgkeit 
des Trdgerfahrzeugs etwa projDortional art>eitenden 
Antrieb aufweist und daB der Prcportionalitatsfak- 
tor manuell einstellbar ist 

2. Einrtchtung riach Anspfuch 1, dadurdi gekenn- 
zeichnet, daB als zusStzliche Ausbaugerdte ein 
Klammergerat zum Zusammenheften von parallel 
nebeneinander veriegten SchnOren sowie . eine 

^ Abwickeleinrichtung zum Abspulen von etwa paral- 
lel nebeneinander beabstandeten SchnOren (19) 
vorgesehen ist und daB als Antrieb fOr die Auf- 
nahme- und Aufrichteinrichtung (15) die beim Auf- 
heften beklseitig . Idngs der Rebzeite zu 
verlegenden SchnQre (19) Oder dergleichen Zug- 
eiemente dienen. die dazu mit einem Ende . an 
einem Ende der Rebzeile befestigt sind. 

3. Einrichtungnach Anspruch 2/ .dadureh getenn- 
zek:hnet, daB die Schnure bei der Aufnahme- und 
Aufrichteinrichtung (15) jeweils um eine Antriebs- 
rolle Oder dergteichen Antriebselement gefuhrt 
sind, die mit den Fdrdermitteln in Antriebsverfc)in- 
dung steht und daB die Aritriebsrolle mehrere, im 
Durchmesser unterschiedliche Schnurrillen zum 
Verstellen der Antriebsdrehzahl aufweist. 

4. Einrichtung nach Anspruch 2 Oder 3, dadurch 
gekennzeichnet daB die mit wenigstens einer 
Schnurrille versehene Antriebsrolle uber ein vor- 
zugsweise stuf enloses Getriebe mit den Fprdermlt- 
tetn in Arrtriebsverbindung steht 

5. Einrichtung nach einem der AnsprOche 2 bis . 4, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Abwickeleinrich- 
tung zum Abspulen von etwa parallel nebeneinan- 
der beabstandeten SchnOren, Fdden oder 
derglek^hen eine Kontrolleinrichtung zur Uberwa- 
chung der Schnur- oder Gamrollen aufweist und 
daB dazu vorzugsweise Sichtfenster (42) bei einem 
Aufnahmekasten (20) fur die Schnur- oder Gamrol- 
len vorgesehen sind. 

6. Einrichtung nach Anspruch 1. dadurch gekenn* 
zeichnet. daB als Antriet>e fur die Aufnahme- urxi 
Aufrichteinrichtung (15), motorische Antriebe, ins- 
t>esondere Elekkromotoren oder Hydraulikmotoren 
vorgesehen sirxi und diaB diese Antriebe mit etner 
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Steuerung fur eine Fdrdergeschwindigkeit der Auf- 
nahme- und Aufrichteinrichtung etwa proportional 
zur F^hrtgeschwirKligkeit veibunden sind. 

7. Einrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 6. 
dadurch gekennzeichnet, daB die Aufnahme- und 
Aufrichteinrichtung (15) gegenuberliegend an den 
beiden Seitenschenkeln des Trdgen-ahmens (5) 
Idsbar anbringbare und drehbar gelagerte Tellerra- 
der (16) mit am— AuBenumfang befindlicher 
Zahnung (17) Oder dergleichen Mitnehmer auf- 
weist, deren Tellerebjenen schrdg zueinander mit in 
Fahrtrichtung des tragerfahrzeuges sowie nach 
oben sich verMeinefhdem Tellerebenen-Abstand 
angeofdnet sind. 

8- Einrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Tellerrdder fur einen Fahrge- 
schwindigkeits-synchronen Antrieb jeweils zu ihrer 
Zahnung oder dergleichen nach innen zurucks^er- 
setzte Schnurrillen (18) aufweisen, welche von den 
beim Aufheften zu verlegenden SchnQren (19) 
zumindest teilweise umschlungen sind. 

9. Einrichtung nach Anspruch 7 oder 8. dadurch 
gekennzeichnet daB etwa in Fahrtrichtung meh- 
rere Tellerrader (1 6) hintereinander angeordnet und 
deren durch die Zahnung oder dergleichen gebilde* 
ten Aufnahmen fOr eine weitgehend kontinuierliche 
Aufnahme und Weitergabe der Rebtriebe von 
einem zum jeweils n§chsten Tellen-ad ausgerichtet 
sind 

10. Einrichtung nach einem der AnsprQche 7 bis 9. 
dadurdi gekennzeichnet, daB die Tellerrader (16) 
im wesentlichen durch etn das Drehlager (23) auf- 
weisendes TrSgerteil (24) sowie ein damit verbun- 
denes, die Zahnung (17) oder dergleichen 
Aufnahmen aufweisendes, vorzugsweise aus 
Kunststoff bestehendes, insbesondere auswech- 
selbares AuBenringteil.(25) bestehen. 

11- Einrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Aufnahme- und 
Aufrichteinrichtung (15)'gegenuberliegend an den 
beiden Seitenschenkeln (10,11) des Trdgerrah- 
mens (5) I6sbar anbringbare, schrdg nach oben 
verlaufende und in diese Rtchtung transportierende 
FOrderschnecken (37) aufweist, deren Schnecken- 
windungen derart beabstandet sind, daB unter 
BerOcksichtigung der Schraglage der FOrder- 
schnecke zwischen den Schneckenwindungen in 
etwa vertikaler Richtung ein lichter Durchtritt fur 
aufzurichtende Triebe vorhanden ist und daB der 
Windungsabstand vorzugsweise mehr als 125mm. 
z.B.180mm bei einer Schraglage der Fdrder- 
schneckeh von etwa SO"" bis etwa 60'' betrdgt. 



12:. Einrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
; zeichnet. : daB die FOrderschnecken hdheri- 
verstellbar angeordnet sind. 

5 13. Einrichtung nach Anspruch 11 oder 12, dadurch 
gekennzeichnet, daB am oberen Ende der FOrder- 
schhecl^n (37) Kupplurigsstellen fQr dort ankup- 
pielbare Fdrderschnecken-Verian^ieruhgen 
vorgesehein sind, die sich bis hjnter den trdgerrah- 

10 men erstrecken und daB die Fdrderschnecken-Ver- 
Idngeningen vprzugsiweise in ieinem flacherem 
Winkel angeordnet sind als die Obrige FOrder- 
schnecke (37) und daB t>ei der Kupplungssjelle Ins- 
besondere Kreuzgelenke fOr die 

IS Antriebsubertragung vorgeseheri sind: 

14. Einrichtung nach Anspruch 13, dadurch jgfekenn- 
zeichnet, daB die Fdrderschnecken-Veriangerung 
mit einer habere Antriiebsdrehzahl als die FOrder- 
20 schnecke Q arbeitet und daB dazu vorzugsweise 
die AntriebsQbertragung zwischen Fdrderschnecka 
; 0 und FdrderschneckervVeriangerur^ eine Ober- 
setzung aufweist. 

25 15. Einrichtung nach einem der AnsprQche irt)is 6. 
dadurch gekennzeichnet. -daB die Aufnahme- und 
Aufrichteinrichtung (15) gegenuberliegend an den 
beiden Seitenschenkeln (10.11) des Trdgerrah- 
mens (5) lOsbar anbringbare.: schrdg nach oben 

30 verfaufaide und in dies.e Richtung transportie- 
rende. vorzugsweise durch Kellriemen gebildete 
Fdrderriemen 0 aufweist. die uber Umienkriemen- 
scheiber^ gefOhrt sind und daB die Farderriemen 
auBenseitig Mitnehhriervor^rQnge (41). beisplels- 

35 weise in Form von Noppen. Stdben und derglei- 
chen aufweisen. 

16. Einrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB die Umlenkriemenscheiben jeweils 

40 eines FOrderriemens aus einer miteinander fluch- 
tenden Lage verstellt>ar s\n6 und daB insbesondere 
die oberen. seitlich benachbarten Umlenkriemen- 
scheiben in ihrer Schraglage zueinander verstellbar 
sind. 

45 

17. Einrichtung nach Anspruch 15 oder 16. dadurch 
gekennzeichnet daB, der innenseitig jeweils von 
dern Fdrderriemen und den Umlenkriemenschei- 
ben umgrerizte Zwischenraum vorzugsweise durch 

50 ein Leitblech zumindest bereichsweise ausgefullt 
ist. das an seiner dem inneren Riementrum zuge- 
vvandten Serte als Auflagefuhrung fur den Fftxler- 
riemen ausgebildet ist und das an der 
gegenuberiiegenden Seite dasandere Riementrum 

55 umgreift. 

18. Einrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, daB das zum Zusam- 
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• menheften von parallel nebeneinander verlegten 
Schnure vorgesehene Klammergerat gegenuber- 
liegend an den beiden Seitenschenkein (10,1 1) des 
Tragen^ahmens (5) Idsbar anbringbare Klammer- 
schenkel (29,30)aufwelst daS beim.Heflkopf eine 5 
vom Stirnende des Klammerschenkels her zugdng- 
licheNachladeOffnung (33) fur Klammern vorgese- 
hen ist und dal3 b^' cfieser Nachladedffnung ein 
Verschlur3schleber (34) angeordnet ist, der In 
SchlieQstellung elnen Anschlag fOr unter Vorspan- 10 
nug stehende. in einem der Seitenschenkel maga- 
zinierte FGarnmern blldet. 

19. Einrichtung nach Anspruch 18. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein die magazinierten Klammern is 
beaufschlagender Schieber zur Erzeugung der Vor- 
spannung Oder eine den Schieber beaufschla- 
gende Druckfeder mit einem vorzugsweise manuell 
betatigbaren Zug- cxJer Schubelement zur Kom- 
pensation der Vorspamung vorgesehen ist. 20 

20. Einrichtung nach Anspruch 18 Oder 19, dadurch 
gekennzeichnet, da6 ais Antrieb fOr den Schieber 
zur Erzeugung einer Vorspannung auf die magazi- 
nierten Klammern ein vorzugsweise neben der 25 
Magazinkammer angeordneter Hubzylinder vorge- 
sehenlsL 

21. Einrichtung nach einem der AnsprOche 18 bis 20. 
dadurch gekennzeichnet. da6 als Antrieb fur die 3o 
Schwenkbewegung der bekJen Klammerschenkel 
jeweils ein Hubzylinder. insbesondere Hydraulikzy- 
linder vorgesehen sind. daB diese Hubzylinder vor> 
zugsweise etwa parallel neben dem jeweiligen 
Klammerschenkel angeordnet sind und daB sie ins- 35 
besondere integrierte, vorzugsweise hydraulische 
Endlagenddmpfer aufweisen. 



so 



55 
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(54) Rebenbeari>eltungseinricMung 

(57) Eine Reberi)eart>eitungseinrichtung (1) ist als 
Anbaugerdt an einem Trdgeiiahrzeug (2) mittels eines 
galgenfOrniigen Auslegers (4) ar^ringbar und weist 
einen mit dem Trdgerfahrzeug verbindbaren Tragen^ah- 
men (5) auf. der mit seiner Rahmenebene quer zur 
FahrtriclTtung des Tragerfahrzeugs veriaufl und Serten- 
schenl^el (10,11) hiat. welche die zu bearbeitende Reb- 
zeile zumindest bereichsweise ubergreifen, vyobei der 
Trdgerrahmen (5) und der Ausleger (4) als Basisgerdt 



(3) zum iosbaren Ahbringen von Ausbaugerdten mit 
urrterschiedlichen BearbeitungsfUnl^onen ausgebiidet 
sind. Als Ausbaugerat ist eine Aufnalime- und Aufridrt- 
einrichtung (15) mit angetriebenen Fdrdermittein zum 
Aufrichten der Rebtriebe vorgesehen. die einen zur 
Fahrgeschwindigkeit des TrSgerfahrzeugs etwa propor- 
tional arbeitenden Antrieb aufweist. wobei der Propor- 
tionalitdtsfektor manuell einsteilbar ist 
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